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1 Czesé ogdlna
1.1 Nazwa nadana zamowieniu
Projekt:
Przebudowa mieszkania - wydzielenie fazienki z prze  strzeni istniej gcej kuchniw
mieszkaniu istniej acym przy ul. Krélowej Jadwigi 2/19, wykonanie insta  lacji C.O,
elektrycznych, wod-kan i wentylaciji.
Szczecin, Jagiello Aska 18/22 dz. nr 18/23 obr eb 1033
Szczecin, Krolowej Jadwigi 2/19 dz. nr 4/15 obr  eb 1034
1.2 Przedmiot i zakres robot.
Zakres robo6t znajdegych s¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrimo magce na
celu wykonanie instalacji elektrycznych budynku.
Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zz@ine z wykonaniem instalacji elek-
trycznych obejmujce:
« Wymagania dotycre wiaciwosci wykorzystywanych wyrobOw, sposobu ich
przechowywania, transportu i skladowania,
* Wymagania dotycice sprztu i maszyn,
* Wymagania dotycce srodkow transportu,
* Wymagania dotycgce wykonania robot budowlanych,

* Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.10rganizacja robot budowlanych
Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowadzizje¢ lokalng oraz:
» Zapozné sie z miejscami, w ktérych dula wykonywane prace okfiwne w umowie i
zbada ich dostpnas¢;
e Zapoznéa sie z ogllnymi warunkami realizacji robo6t, a w szcZegéci z potazeniem i

wymiarami pomieszczg warunkami utrzymania spytu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdbie mogt powotywa sie na niedostatecarzna-
jomosé miejsca realizacji robot lub zty degt do pomieszczew celu zagdania dodatko-

wych optat.
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Na caly czas trwania rob6t, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robét. Kie-
rownik Robét ledzie jako jedyny kdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wyko-

nawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Robot lgdzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

kontakty z organami kontroli

Najp&zniej w dniu przysfpienia do rob6t Wykonawca przeleadane personalne Kierow-
nika Robot wraz z kopiuprawnié.

1.3.2Zabezpieczanie interesow 0sob trzecich
Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszto do zania inte-
reséw 0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedziaayprzestrzeganie obayzujacych

przepisOw oraz powinien zapewrachrore wkasndgci publicznej i prywatne;j.

1.3.20chronarodowiska
Wykonawca musi podejmowavszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic do przepi-
séw i normatywow z zakresu ochrosipdowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Podczas wykonywania robot budowlanych wykonawcanviagkdnie musi unika szko-
dliwych dziata, szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietszal gruntowych,

nadmiernego hatasu i innych szkodliwych gladowiska i otoczenia czynnikdw.

1.3.2Warunki bezpieczstwa pracy
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieezetasnego mienia oraz za wyko-
nanie wszelkich nieziolnych zabezpiechezwigzanych z prowadzonymi pracami budow-
lanymi. Ponadto wykonawca musk diezwzgédnie stosowa do postanowi@ Instrukcji
Bezpieczastwa oraz wszelkich polege Kierownika Budowy zwizanych
Z bezpiecziestwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowdzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodneagadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytydarngchnicznych odpowiadggych
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zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych ob@wjacych w okresie trwania umowy, w
tym w szczegolnai Polskich Norm. W szczegolda wykonawca jest zobowzany wy-
kluczy¢ prac personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwgltzh zdrowia i nie

spetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty a@ane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb
oraz zapewnia na wiasny koszt wszelkdedki mapce na celu prawidtowe i peine zabez-

pieczenie wykonanych przez siebie robdét.

1.3.6Warunki dotyeze organizacji ruchu
Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueriatow, sprztu i narz-
dzi musz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynika-
jace z obowdzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Mater@ewaone ta-
kimi srodkami transportu powinny gwarantoévarzew6z bez uszkodie z zachowaniem

warunkow bezpieczestwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresiestylop) przedmiotem zamdéwienia
CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechmécz
CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktore znalaztyesw tej specyfikacji § zgodne albo réwno-
wazne z Polskimi Normami zawartymi w rozpgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002r., albo z okékniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w
punkcie 10 specyfikacji. Roboty mushy¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obgaui-
jacych przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegélmie jakichkolwiek obowizujgcych

aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosoaa
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2 Wiasciwosci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uzngjergioby, dla ktérych producent:

« dokonat oceny zgodsoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgdtu
okreslonego systemu oceny zgodibz mazliwosciag zastosowania rozezan row-
nowaznych,

» posiada deklaracje zgodiwd CE z maliwosciag zastosowania rozezar rOwno-
waznych - dokument wystawiony przez producenta i petdaajcy zgodné¢ wy-
robu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienigdhrwymaga rozporzdze-
nia (rozporadzen).

» oznakowat wyroby znakiem CE z waliovoscig zastosowania rozgzan roOwno-
waznych.

Przed zabudowaniem materiatdw na budowie Wykongwezadstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktore nie speiniay-
mogow technicznych okémnych przez specyfikagj(np. materiaty, ktore byty przecho-
wywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zdyiesng ich wiasndci) beda uznawane
za materiaty nie odpowiadge wymaganiom.

3 Wymagania szczegotowe dotyaze sprztu i maszyn do robét budow-
lanych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac efych t specyfika-
Cja musz by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oksga przegidom
zgodnie z zaleceniami producenta. Muspetnida one wymogi BHP i bezpieciastwa
pracy. Nie wolno stosowasprztu, ktéry nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno
wykorzystywd& go niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jestwizany do stoso-
wania tylko takichsrodkéw transportu, ktore nie wpkymiekorzystnie na stan i jako

transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczcesrodkéw transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuamatow, sprztu i narz-

dzi musz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethiaymagania wynika-
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jace z obowdzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materf@aewaone ta-
kimi srodkami transportu powinny gwarantoévarzewo6z bez uszkodie z zachowaniem

warunkoéw bezpieczstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robot

Dla celow obliczeniowych przgfo moce:

moc obliczeniowa Pobl= 4 kW

prad obliczeniowy lobl=20 A

Mieszkanie ma zapewnigmmoc elektryczg z zaktadu energetycznego. Nie przewiduge si

jej zwigkszenia.

Oswietlenie wrgtrz

Instalacje wykona przewodami YDYp3x1,5mm2 oraz YDYp4x1l,5mm2 dla ob-
wodow swiecznikowych, przewody uktadav tynku. Stosowaosprzt instalacyjny wtyn-
kowy IP20 w czsci ogolnej, IP44 w pomieszczeniach wilgotnych.

Instalacja wypustowaietleniowych jczona w puszkach paggianych. Wypusty
oswietleniowe zakaczone ziczkamiswiecznikowymi w kolorze biatym i haczykiem osa-
dzonym w kotku rozporowym.

Minimalna ilas¢ wypustéw éwietleniowych
na pomieszczenie pomj 16m2 — 1 wypust
W pomieszczeniu 16m2 i ykszym — 2 wypusty

llos¢ i lokalizacg wypustow uzgodmiz inwestorem.

Instalacje odbiorcze gniazd

Instalacg gniazd 230V wykon& przewodami YDYp3x2,5mm2 jako wtynkowe
uktadapc przewody od gniazda do gniada na wysck80 cm od poziomu podtogi. Za-
brania s¢ podhczania wgcej niz dwoch przewoddéw pod zaciski pojedynczego gniazda.
Stosowa osprzt instalacyjny wtynkowy IP20, w pomieszczeniachgethych 1P44.

Obwody gniazd zabezpieczoneg swylgcznikami ré&nicowo-pgdowymi o
Al=30mA. Dla gniazd odbiorczych projektuje sivytaczniku nadpgdowe z cztionem 6

nicowo-pydowym o charakterystyce B16A.
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Instalacja teletechniczna

Wewmngtrz mieszkania naly umiejscowt puszk rewizyjng na rozdziat przewodow do
poszczegolnych pokoi i jedno podwdjne gniazdko wiy& do podiczania urzdzea tele-

technicznych. Do kalego pokoju przewiduje sutozenie dwoch rurek mikrokanalizacjyj-
nych @10 p/t. Pierwszej z przewodem RG-6, drugigjzzwodem UTP 4x2x0,5. W poko-
jach wykona& gniazdo RTV i gniazdo RJ45. Szczegoty uzgoédnioperatorami wskaza-

nymi przez Zamawiarego.

Ochrona od poteen pragdem elektrycznym

Z punktu widzenia ochrony przeciwpaemiowej sié¢ odbiorcza bdzie pracowé
w ukfadzie TN-S z osobnymi przewodami ochronnymiipEzewodem neutralnymi N.

Jakosrodek ochrony dodatkowej przed dotykiem zastosoveaybkie samoczynne
wytaczenie zasilania. Dodatkowo w obwodach gniazd sastano wyaczniki przeciwpo-

razeniowe r@nicowopgdowe o0 znamionowym pdzie r&znicowym 0,03A.

6 Kontrola, badania i odbior wyrobéw i robot budowlanych

Dla zachowania warunkow gwarancji, ngldbezwzgédnie zapewrd konserwagj
systemu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacjizpou i oddymiania w petnym zakresie must lpyze-
prowadzana w okresach minimum 1 raz wgai 6 miesicy i powinna zostauzgodniona
w odrebnej umowie konserwacyjnej.
Podczas kalej konserwacji okresowej nalewykona nastpujace sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocoavacitego wypos&nia i uradzexr na
podstawie dokumentacji technicznej;
sprawdzenie poprawlo dziatania wszystkich czujekgdznie z uragdzeniami uruchamia-
nymi recznie, sprawdzenie poprawdod oprogramowania centrali, popravéeo wykony-
wanych sterowaoraz poprawngi wykonywanych monitorowsg
sprawdzenie zgoddoi z wymaganiami wszystkich pmizen gietkich;

sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;
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sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zahemeni

7 Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzo-
ny powinien by zgodnie z obowizujacymi zasadami zarOwno na etapie wykonywania,
jak i po zakaczeniu wykonywania elementu robot stangueigo odgbng catas¢ obiektu.
Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiayni w kosztorysowa-

niu.

8 Odbidr robét budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobguany dostarczaylnwestorowi naspuja-
ce dokumenty:
» Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkoéw roboczych,
* Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araz
zespotem projektowym,
* Dziennik budowy i ksizke obmiarow,
* Protokoty odbioréw cgciowych,
* Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie do-
kumenty zwgzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

* Protokoty sprawdzenia, skutecZobi wydajnaici urzagdzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentéw magulec zmianom i poszerze-
niom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezstora. Obowizko-
wo w skiad komisji wchodg

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

» Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

» Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.
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Warunkiem koniecznym dla odbioru imwego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdzej jaka¢ i zgodnadé wszystkich zainsta-
lowanych torow transmisyjnych z wymaganiami dokutaejn projektowe;j
I parametrami zdefiniowanymi przez obgwaiujace normy.
W celu odbioru instalacji okablowania strukturaloggalery spetné nastpujace warunki:
1. Wykona& komplet pomiarow — opis pomiarowesei miedziane;.
1. Wykonawstwo pomiarow powinno &y zgodne z normn PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mtwosciag zastosowania rozgazan rownowanych.
. Pomiary naley wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

— Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiadgane oprogra-
mowanie umeliwiajagce pomiar parametréow wedtug aktualnie olxaujacych
norm. Sprzt pomiarowy musi posiadaaktualny certyfikat potwierdzagy doktad-
nos¢ jego wskaza.

— Analizator okablowania wykorzystany do pomiarow muokarakteryzowa si
przynajmniej 1V klag doktadndci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mibwoscig zastoso-

wania rozwjzah rownowanych.

— W przypadku sieci miedzianej pomiary natevykona w konfiguracji pomiarowej
kanatu razem z kablami krosowymi (ang. ,channelPrzy wykorzystaniu odpo-
wiednich adapterow pomiarowych specyfikowanych prgeoducenta speau po-
miarowego.

— Pomiary naley skonfrontowa z wydajndciag klasy EA specyfikowanej wag.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 zzim@sciag zastosowania
rozwigzan rownowanych.

Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegajien zawiera:
e map polgczean,
e dlugasé¢ polaczen i rezystancje par,
* op&nienie propagacji oraz zaice op&nien propagaciji,
* tlumienie,
* NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach,
* ACR-FiPS ACR-F w dwoch kierunkach,
* ACR-NiPS ACR-N w dwdch kierunkach,



KWIECIEN 2020 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

10

* RL w dwoch kierunkach,

« PSAACRF oraz PSANEXT lub informacje od producentaparametry te
sa spetnione w danej konfiguracji (wymagany odpowietkrtyfikat wyda-
ny przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowasie do procedur certyfikacji okablowania producenta.

Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga speiai@astpujacych warunkow:

2.1. Dostawy rozwizan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonavetzygod-
nie

Z obowgzujaca w Polsce oficjalg drogs dystrybucji wyznaczanprzez Producenta oka-
blowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktoveytgch poprzez autoryzowany kanat
dystrybucji w Polsce.

2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkeizgodndci z obowgzujacymi
normami ISO/IEC 11801 z miliwosciag zastosowania rozgaan rownowanych, EN
50173-1 z meliwoscig zastosowania rozgzan rownowanych, EN 50174-1, EN 50174-2
z mazliwosécig zastosowania rozezan rownowanych dotycacymi parametréw technicz-

nych okablowania, jak rownigorocedur instalacji i administraciji.

2.4. Potwierdzenia parametrow transmisyjnych zbwdwgo okablowania na zgodao

z obowhzujgcymi normami przez przedstawienie certyfikatow pamowych wszystkich
torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posiadatatus i uprawnienia w zakresie instalacji okalaloia
strukturalnego, potwierdzony umgwawarg z producentem, regubga warunki udziela-
nia w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowaniazigkownikom kaicowym najwyszejjak@ci parametrow
technicznych i @ytkowych, cata instalacja ma byweryfikowana przez itynieréw ze

strony producenta.

9 Rozliczenie rob6t

Podstaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw partaowych.

Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czy§wipza pomog ktérych kontro-

luje sk zgodndc¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiamormy PN-HD




KWIECIEN 2020 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

11

60364-6 z maliwosciag zastosowania rozgzan rownowanych z maliwosciag zastosowa-

nia rozwizan rownowanych powinny obejmowa ogledziny, proby i protokotowanie.

Ogledziny naley wykona przed prébami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

sposOb ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,

wystepowanie przegréd ogniowych i innyétrodkow zapobiegagych rozprze-
strzenianiu s ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta

dobor przewodow z uwagi na obzalnasci pradowy | spadek nagcia,

dobdr i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,

wystepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych urzdzer do odhczania izo-
lacyjnego i §czenia,

prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochyah,

przylaczenie §cznikdéw jednobiegunowych do przewoddéw fazowych,

obecnd¢ schematow, napisow ostrzegawczych lub innych pogdiinformacii,
oznaczenie obwodow, udzen zabezpieczagych przed prdem przegzeniowych,
tacznikow, zaciskow, itp.,

poprawnd¢ polgczen przewodow,

wystepowanie cigtosci przewoddéw ochronnych, w tym przewoddw ochronnych
polaczen wyréwnawczych gtéwnych i pgézenh wyrdwnawczych dodatkowych,
dostpnas¢ urzadzen, umazliwiajgca wygodn obstug, identyfikacg,

Préby powinny obejmowaczynndgci w nastpujacej kolejngci:

ciggtos¢ przewodow,

rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

ochrona za pomacSELV, PELV lub separacji elektrycznej,

samoczynne wytzanie zasilania,

ochrona uzupetniaga,

sprawdzenie biegunowa,

sprawdzenie kolejriai faz,

préby funkcjonalne i operacyjne,

spadek napria,

po zakdczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporzdzi¢ protokét odbiorczy.

W protokole naley poda& osole lub osoby odpowiedzialne za bezpietto, bu-
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dowe i sprawdzenie instalacji, uwzglniajgc indywidualry odpowiedzialné¢ tych
0s6b w stosunku do osoby zlegzgj prae.
» Zaleca s} sporadzenie protokotu wedtug wzorow zgodnie z ngiaiN-HD 60364-

6 z maliwoscig zastosowania rozgzan rownowanych

10 Dokumenty odniesienia

Obowigzujgce przepisy

Podczas projektowania i realizacji obiektu aglprzestrzegapostanowié
obowigzujacych przepiséw dotygrych budowy, a w szczegokw:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo BudowlaediXekst Dz.U. 207/2006, poz. 1118
z p&n.zm.).

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 roku Prawo Enexgate(Jedn.tekst Dz.U. 89/2006
p0z.625 z pgn.zm.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronregwpcaarowej (Jedn.tekst
Dz.U.147/2002 poz.1129 z pd.zm.).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobactldwianych (Dz.U. 92/2004, poz.
881)

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorzerteznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321
z p&n.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrongowiska (Dz.U. 62/2001, poz.
627 z pégn.zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach paiyich (Jedn.tekst Dz.U. 204/2004,
poz. 2086).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnidd2 roku w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie (Dz.U.
75/2002 poz.690 z ga.zm.)

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010
roku w sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenéw (Dz.U.109/2010 poz.719)

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid®&rzenia 1997 roku w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieggiva i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003
p0z.1650 z pin.zm.).
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- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008u w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bddaych (Dz.U. 47/2003,
poz. 401).

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wéz 1999 roku w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.
80/1999, poz.912)..

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20oku w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i
ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 sprnawie szczegétowych
warunkoéw funkcjonowania systemu elektroenergetygar(®z.U. 93/2007 poz.623).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26zo&iernika 2005 roku w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadalekomunikacyjne obiekty
budowlane i ich usytuowanie (Dz.U. 219/2005, p@64).

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 roku
wsprawie warunkoéw technicznych jakim powinny odpadé& drogi publiczne iich
usytuowanie (Dz.U. 43/1999 poz.430 zpam.).

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 roku
W sprawie przeciwparowego zaopatrzenia w wedraz drog pgarowych (Dz.U.
124/2009 poz.1030).

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007
roku w sprawie wykazu wyrobow stgcych zapewnieniu bezpieadmwa publicznego lub
ochronie zdrowia kycia oraz mienia, a tak zasad wydawania tych wyrobow do
uzytkowania (Dz.U.143/2007 poz.1002 zzp&m.)

10.1 Obowizujce normy

Jako normy obowzujgce naley traktowa normy przywotane w rozpogdzeniu Ml w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpad@abudynki i ich usytuowanie.
- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowagdEZ.: Zasady ogoine.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowagdc2: Zaradzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowagdeB: Uszkodzenia fizyczne obiektow i

zagraeniezycia
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- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowagdcz: Urzzdzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach.

- PN-B-02171:1988 Ocena wptywu drgaa ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochrormegmatasem pomieszeze
budynkach. Dopuszczalne waitopoziomu dwi¢cku w pomieszczeniach.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjyt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2008wiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy we wirzach.

Cze$¢ 1: Miejsca pracy we witrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne nis@iegpecia. Czs¢ 1. Wymagania
podstawowe, ustalanie ogolnych charakterystyk nagé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne ieigk nap¢cia. Cz$¢ 4-41: Ochrona
zapewnienia bezpiecastwa. ochrona przed paeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed gglem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przégiowymi przep¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w
sieciach wysokiego nagia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zakiéceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed olx@niem nagicia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona

zapewniajca bezpieczestwo. Doborrodkdéw ochrony w zaleosci od wptywow
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zewretrznych. Wyborodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od wptywow
zewretrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przeciwparowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogoélne

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznehbiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pragdowa diugotrwata przewodow.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steioza

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego gEzenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieigl napicia. Cz$¢ 5-54: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronmeeéwody pajczen
ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Niskongpiowe zespoty pgrdotworcze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 5-
59:Dobor i montawyposaenia elektrycznego. Inne wypasamie. Sekcja 559: Oprawy |
instalacje éwietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstea.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne nis@iegpecia. Czs¢ 6: Sprawdzanie.
- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektrycznéiego napgcia. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiesatia wyposzone w wang lub
prysznic.

- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania

dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. basehgwackie i inne.
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- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiezaia i kabiny zawierage
ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektrycznieigo nap¢cia. Wymagania
dotyczice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéana terenie budowy i rozbiorki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instaéaelektryczne w gospodarstwach
rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrie ograniczone powierzchniami
przewodzcymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instag&acswietlenia zewgtrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. €& 7-

715: Wymagania dotygze specjalnych instalacji lub lokalizaciji. Instagéacswietleniowe

0 bardzo niskim napciu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 7-

740: Wymagania dotygze specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasoinstalacje
obiektow, uradzen rozrywkowych, i stragandéw na terenie wesotych meieeek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpigstaea przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyy znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja zaciskarzadzen i
zakaiczen przewodow.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpiestaea przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyy) znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przewwedbarwami albo
alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektryéonpstatyczim. Ochrona obiektow, instalaciji
I urzadzen. Wymagania.

- PN-E-05010:1991 Zakresy napiowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczndipprzemiennego o0 nggiu

wyzszym od 1 kV.

- PN-E-08501:1988 Ugzlzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpigrstea.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napa zasilajcego w publicznych sieciach
rozdzielczych
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- PN-EN 50310:2007 Stosowanie gpaten wyrownawczych i uziemiagych w budynkach
Z zainstalowanym spgiem informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianejzpateidowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed pemasiem pgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty
instalacji i uradzen.

- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie gdzen elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczicymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpigsizea.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowanianeetlenia. Gwietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnegwietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 1363-1:2001 Badania odpo$noioogniowej. Czs¢ 1: Wymagania ogolne.

- PN-EN 50200:2003 Metoda badania pati@ienkich przewodow i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpiecyel.

- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezméstwa i znaki bezpiecastwa.
Znaki bezpieczgstwa stosowane w miejscach pracy i w obszaragteazndgci

publicznej.

- PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpiedseva. Ewakuacja.

- PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpiegstwa. Zasady umieszczania znakow
bezpieczéstwa na drogach ewakuacyjnych i drogachapowych.

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpietzisva dotyczce budowy i instalowaniazaiigow.
Szczegoblne zastosowaniandgow osobowych i towarowych. €& 72: Dzwigi dla stray
pozarnej.

INNE NORMY:

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektrycgompstatyczin. Bezpieczéstwo paarowe
i/lub wybuchowe.

- PN-EN 50171:2002 Niezalee systemy zasilania.

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpigstaea przy wspotdziataniu
cztowieka z maszyy) oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania @skaw i
elementéw manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Wymagania ogolne.
- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Ochrona obostrzona.
- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Ochrona specjalna.
- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektodomlanych. Zasady ogolne.



KWIECIEN 2020 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

18

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiekbddowlanych. Zasady ogdlne.
WYybor poziomow ochrony dla wgdzen piorunochronnych.

- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiekbddowlanych. Zasady ogolne.
Przewodnik B. Projektowanie, mont&konserwacja i sprawdzanie.

- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym irepal elektromagnetycznym.

Zasady ogolne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowgrulsem elektromagnetycznym.

Cze$¢ 2: Ekranowanie obiektow, pgdzenia wewntrz obiektow i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowgrmulsem elektromagnetycznym.

Czes¢ 3: Wymagania dotyeze urzdzen do ograniczania przeg.

- PKN-CEN/TR 13201-1:2007 @Wietlenie drég - Cgs¢ 1: Wybor klas éwietlenia.

- PN-EN 13201-2:2007 &ietlenie drog - Cgs¢ 2: Wymagania éwietleniowe.

- PN-EN 13201-3:2007 &ietlenie drog - Cgs¢ 3: Obliczenia éwietleniowe.

- PN-EN 13201-4:2007 @vietlenie drog - Cg¢ 4: Metody pomiarow parametrow
oswietlenia.

- PN-EN 12464-2:2008wiatto i oéwietlenie - Gwietlenie miejsc pracy - G&¢ 2:

Miejsca pracy na zewirz




